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Vorrichtung zur Betatigung einer T0r, einer Klappe od. dgl., insbesondere an Fahrzeugtiiren 



(57) Bei einer solchen Betatlgungsvorrichtung gibt 
es ortsfest an derTur (15) angebrachte Festteile (10) 
und eine dort uber eine Schwenkachse gelagerte Beta- 
tigungseinheit (20), die einen Turgriff (43) aufweist. Da- 
durch ist der Turgriff (43) teils motorisch, teils manuell 
zwischen drei Stellungen bewegbar. Um ein angeneh- 
mes Betatigen der Vorrichtung zu gewahrleisten wird 
vorgeschlagen, die Betatigungseinheit (20) aus zwei re- 
lativ zueinanderbeweglichen Baugruppen (30, 40) aus- 



zubiiden, namlich einer ersten Lagergruppe (30), wel- 
che uber die Schwenkachse (50) an den Festteilen (1 5) 
gelagert ist und eine zweite Griffgruppe (40), die erst 
den Turgriff (43) besitzt. Zwischen den beiden Baugrup- 
pen (30, 40) gibt es zwei Verbindungsmittel (61). Die 
Griffgruppe (40) fuhrt bei der manuellen Weiterbewe- 
gung eine gegenuber der vorausgehenden Schwenkbe- 
wegungderganzen Betatigungseinheit (20) eineabwei- 
chende Relativbewegung aus. Die Griffgruppe (40) 
wirkt tiber einen Mitnehmer (66) mit dem Turgriff (43), 
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Beschrelbung 

[0001] Die Erfindung richtet sich auf eine Vorrichtung 
der im Oberbegriff des Anspruches 1 angegebenen Art. 
[0002] Bei der bekannten Vorrichtung dieser Art (DE 
197 40 B27 A1) fuhrt der Turgriff beim Ubergang zwi- 
schen seinen drei Stellungen eine gieichbleibende 
Schwenkbewegung urn die Schwenkachse aus. Diese 
Vorrichtung besteht aus einer den Turgriff aufweisen- 
den beweglichen Betatigungseinheit und an der Tur- 
wand ortsfest angebrachten Festtellen. Diese 
Schwenkbetatigung des Turgriffs ist ergonomisch un- 
gunsttg und daher unbequem. 
[0003] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Vorrichtung der im Oberbegriff des Anspruches 1 ge- 
nannten Art zu entwickeln, welche diese Nachieiie ver- 
meidet. Dies wird erfindungsgemaB durch die im An- 
spruch 1 angefuhrten MaGnahmen errelcht, denen fol- 
gende besondere Bedeutung zukommt. 
[0004] Bei der Erfindung fuhrt der TQrgriff in seinen 
Bewegungsphasen zwischen den drei Stellungen unter- 
schiedliche Bewegungen aus, die den jeweiligen Be- 
durfnissen und Wunschen des Benutzers angepasst 
sind. Dies wird dadurch erreicht, dass man die Betati- 
gungseinheit in zwei Baugruppen gliedert, die relativ zu- 
einander beweglich sind. Eine Arretierung sorgt dafur, 
dass in der ersten Bewegungsphase, d.h. beim Uber- 
gang von der Ruhestellung in die Bereitschaftsstellung, 
die beiden Baugruppen sich gemeinsam bewegen und 
erst in der Endphase, bei der manuellen Betatigung des 
Turgriffs aus der Bereitschaftsstellung In die endgiiltige 
Arbeitsstellung eine gegenuber der vorausgehenden 
Schwenkbewegung abweichende Weiterbewegung des 
Turgriffs erfolgt. Urn die Reihenfolge der unterschied li- 
chen Bewegungen in den beiden Phasen sicherzustel- 
len, verwendet man eine Arretierung. Diese setzt man 
in der einen Phase wirksam und in der anderen Phase 
unwirksam. Auf diese Weise ist es moglich, in der letz- 
ten Phase eine Bewegung des Turgriffs in die ge- 
wunschte Richtung herbeizufuhren, die ergonomisch 
besonders gunstig ist. 

[0005] Weitere Maflnahmen und Vorteile der Erfin- 
dung ergeben sich aus den Unteranspruchen, der nach- 
folgenden Beschreibung und den Zeichnungen. in den 
Zeichnungen ist die Erfindung zwar in einem Ausfuh- 
rungsbeispiel, aber in mehreren Phasen ihrer Betati- 
gung gezeigt. Es zeigen: 

Fig. 1 die a u Re re Draufsicht auf eine Fahr- 

zeugtur mft der darin eingebauten 
Vorrichtung nach der Erfindung, 

Fig. 2 eine Ruckansicht auf die Vorrichtung 

von Fig. 1 vor ihrem Einbau in der 
Fahrzeugtur, wobei einige Bauteile 
nur bruchstuckweise dargestellt sind, 

Fig. 3 die Unteransicht der Vorrichtung in 



Blickrichtung des Pfeils III von Fig. 2, 

Fig. 4a +5 perspektivische, zueinander gegen- 
sinnige Seitenansichten der Vorrich- 
5 tung in Blickrichtung der Pfeile IVa 

bzw. V von Fig. 3, wenn sich der Tur- 
griff in seiner unbetatigten Ruhestel- 
lung befindet, 

Darstellungen entsprechend der Fig. 
4a, nach dem Einbau der Vorrichtung 
in einer Turwand, wenn der Turgriff 
sich in zwei weiteren Stellungen be- 
findet, die denjenigen von Fig. 6b 
bzw. 6c entsprechen, 

in einer der Fig. 3 entsprechenden 
Darstellung, L&ngsschnitte durch die 
Vorrichtung in drei zueinander unter- 
schledlichen Stellungen des Tur- 
griffs, namlich in einer Ruhestellung 
(Fig. 6a), einer Bereitschaftsstellung 
(Fig. 6b) und einer Arbeitsstellung 
(Fig. 6c), 

in starker VergroGerung, Detailan- 
sichten der erfindungsgemaBen Vor- 
richtung in den entsprechenden, aus 
Fig. 6a bis 6c ersichtlichen drei Stel- 
lungen. 

[0006] Die Vorrichtung umfasst einerseits ortsfest an 
einer Turwand 15 anbringbare Telle 10, die nachfolgend 
kurz "Festteile" bezeichnetwerden sollen, und anderer- 
seits eine demgegenuber bewegliche Betatigungsein- 
heit 20. Wie noch ausfuhrlicher beschrieben werden 
wird, besteht die Betatigungseinheit 20 aus zwei, reiativ 
zueinander beweglichen Baugruppen 30, 40, von denen 
die eine 40, einen Turgriff 43 aufwelst. An der Betati- 
gungseinheit 20 befinden sich aus Fig. 2 und 3 ersicht- 
liche Lagerarme 21 , 22, welche an gegenuberliegenden 
Griffenden sitzen und sich ihrerseits in zwei Teilstucke 
31, 41 bzw. 32, 42 gliedern lassen. Die Gliederung der 
Lagerarme 21 , 22 umfasst jeweils zwei mit der Lager- 
gruppe 30 fest verbundene Anfangsstucke 31 , 32, wan- 
rend die restiichen Endstucke 41, 42 der beiden La- 
gerarme 21 , 22 fest mit dem an der zweiten Baugruppe 
40 vorgesehenen TQrgriff 43 verbunden sind, 
[0007] Die Festteile 1 0 sind im vorliegenden Fall, wie 
am besten aus Fig. 2 und 3 zu ersehen ist, in einen nur 
bruchsttickhaft dargestellten Trager 13 und eine nach 
au3en konkave Mulde 14 gegliedert. Die Mulde 14 wird 
im Einbaufall vom Turgriff 43 Ciberspannt. In seiner Ru- 
hestellung, die in Fig. 3 und 6a durch eine Hilfslinie 43.1 
gekennzeichnetist, befindet sich der Turgriff 43 so nahe 
an der Mulde 14, dass er nur unzureichend manuell er- 
fasst werden kann, namlich nurim Notfall, wenn ein Un- 
fall vorliegt, oder wenn die Elektronik im Fahrzeug aus- 



10 Fig. 4b + 4c 

15 

Fig. 6a, 6b, 6c, 

20 
25 

Fig. 7a, 7b, 7c, 

30 
35 
40 
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55 
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fallt. Die Festteile 1 0 umfassen vor allem in Fig. 2 bruch- 
stuckweise dargestellte Lageransatze 11, 12, welche 
zum Trager 13 gehdren. Im Befestigungsfall, gemaB 
Fig. 6a befindet sich die Mulde 14 auf der Schauseite 
der Tragerwand 15, welche in diesem Bereich ein 
Wandloch 1 6 zur Montage der Vorrichtung von der Vor- 
derseite auf die Ruckseite derTurwand 1 5 gestattet. Auf 
der Ruckseite derTurwand 15 wird der Trager 13 befe- 
stigt. 

[0008] In Veriangerung des Turgriffs 43 besitzt die 
Mulde 14 noch einen schauseitig sichtbaren Ansatz 17, 
worin weitere Funktionsteile, wie z.B. ein SchlieBzylin- 
der 18, angeordnet sind. Dieser ist nur im Notfall durch 
einen in Fig. 1 angedeuteten Notschlussel 19 betatig- 
bar, urn ein nicht naher gezeigtes Turschloss zwischen 
eir.er gesicherten und einer entslcherten Position zu 
verstellen. Vom Turschloss ist in den Fig. 6a bis 7c, im 
Schnitt, nur das Eingangsglied des zugehorigen Betati- 
gungsgestanges gezeigt. Auch der Ansatz 17 und der 
SchlieBzylinder 1 8 sind bei der Betatigung des Turgriffs 
ortsfest und gehoren daher zu den Festteilen 10. 
[0009] Die Betatigungseinheit 20 ist schwenkbeweg- 
lich an den Festteilen 10 angelenkt. Das erfolgt uber ei- 
nen am besten aus Fig. 2 erkennbaren Lagerbolzen, der 
die beiden Lagerarme 21 , 22 an den beiden tragersei- 
tigen Lageransatzen 11,12 schwenkbar lagert und da- 
mit die strichpunktiert verdeutlichte Schwenkachse 50 
bestimmt. Zur konformen Schwenkbewegung der bei- 
den Lagerarme 21 , 22 sind diese durch eine am besten 
aus Fig. 2 Traverse 23 verbunden. Diese Traverse 23 
verlauft zwischen den zur Lagergruppe 30 gehorenden 
Anfangsstucken 31 , 32 dieser Arme. 
[0010] Im dargesteltten Ausfiihrungsbeispiel soli die 
Zugangsberechtigung zum Fahrzeug nach dem soge- 
nannten "keyless-go" erfolgen. Das heif3t, die berech- 
tigte Person verfugt uber eine Identifikationskarte, die 
als Zugangsberechtigung zum Fahrzeug dient und be- 
reits in Entfernung mit im Fahrzeug befindlichen Identi- 
fikationsmitteln kommuniziert. Nahert sich der Berech- 
tigte mit dieser Identifikationskarte dem Fahrzeug, so 
erkennen dass diefahrzeugseitigen Identifikationsmittel 
und bringen den Turgriff 43 in eine zweite, in Fig. 6b und 
7b durch die Hilfslinie 43.2 verdeutlichte zweite Stel- 
lung, die nachfolgend "Bereitschaftsstellung" bezeich- 
net werden soil. Es erfolgt eine Schwenkbewegung urn 
die im wesentlichen horizontal liegende Schwenkachse 
50 im Sinne des aus Fig. 4a bzw. 6b ersichtlichen Be- 
wegungspfells 45. Dabei werden beide Baugruppen 30, 
40 gemeinsam verschwenkt. Dies geschieht motorisch, 
z.B. durch einen in den Fig. 6a bis 6c erkennbaren Ex- 
zenter 35, der motorisch angetrieben wird. 
[0011] lnderRuhestellung43.1 des Griffs von Fig. 6a 
befindetsich der Exzenter35 noch in einem Abstand 36 
zum Anfangsstuck 32 des einen Lagerarms 22. Nach 
Auslbsen der Zugangsberechtigung wird der Exzenter- 
motor eingeschaltet und der Exzenter 35 bewegt den 
Turgriff 43 in die Bereitschaftsstellung 43.2 von Fig. 6b 
und stoppt dann. Der Turgriff 43 gelangt dann in einen 



ausreichend groBen, aus Fig. 6b ersichtlichen Abstand 
44 zur Mulde, so dass er von dem berechtigten Benutzer 
man u el I bequem erfasst werden kann. 
[0012] Beim Ausldsen der Zugangsberechtigung 

5 kann zugleich das Turschloss in seine entsicherte Po- 
sition verstellt werden, sofern sich das Schloss voraus- 
gehend in seiner gesicherten Position befand. Inderge- 
sicherten Position des Turschlosses ist eine Betatigung 
eines Turgriffs wirkungslos. Diese Umsteuerung des 

10 Schlosses kann Im Notfall, wie berelts erwahnt wurde, 
durch den NotschlOssel 1 9 uber den SchlieBzylinder 1 8 
bewirkt werden. 

[0013] Zwischen der Betatigungseinheit 20 und den 
Festteilen 10 wirkt eine in Fig. 3 durch einen Kraftpfeil 

15 24 verdeutlichte Ruckstellkraft, die im Bereich der 
Schwenkachse 50 angeordnet ist und bestrebt ist, den 
Turgriff 43 in seine Ruhestellung 43.1 zuruckzubewe- 
gen. Die vorerwahnte motorische Verstellung der gan- 
zen Betatigungseinheit 20 durch den Exzenter35 erfolgt 

20 gegen diese Ruckstellkraft. Diese sorgt dafQr, dass der 
Turgriff 43 bundig mit der Oberflache des Mulden-An- 
satzes 17 gemaB Fig. 6a zu liegen kommt. 
[0014] Zwischen der Lagergruppe 30 und der Griff- 
gruppe 40 gibt es zwei aus Fig. 6b ersichtliche Verbin- 

25 dungen 61 , 62, welche eine durch den Pfeil 46 verdeut- 
lichte Relativbewegung zueinander gestatten. Zwi- 
schen den beiden Baugruppen 30, 40 gibt es aber noch 
eine weitere Federbelastung, die in Fig. 6b durch den 
Kraftpfeil 25 veranschaulicht ist. Die Ruckstellkraft 25 

30 sorgt dafur, dass die Griff gruppe 40 mit einer Schulter 
47 an einer Gegenschulter 37 der Lagergruppe 30 an- 
liegt, wie in Fig. 7a zu ersehen ist. Das gilt auch fur die 
Bereitschaftsstellung, wie sich aus Fig. 7b ergibt. 
[0015] Das erste Verbindungsmittel 61 besteht, wie 

35 Fig. 5 und 7a zeigen, aus eine Schiebeverbindung, die 
im vorliegenden Fall aus einem Schaft 48 an der Griff- 
gruppe 40 und einer ihn aufnehmenden Aufnahme 38 
an der Lagergruppe 30 besteht. Der Schaft 48 erlaubt 
eine teleskopartige Bewegung der Griffgruppe 40 ge- 

40 genuber der Lagergruppe 30, was dann zur Wirkung 
kommt, wenn, ausgehend von der in Fig. 6b gezeigten 
Bereitschaftsstellung 43.2 der Turgriff 43 manuell im 
Sinne des Pfeils 46 bis zu einer dritten, aus Fig. 6c er- 
sichtlichen Arbeitsstellungweiterbewegtwird.diein Fig. 

45 6c und 7c gezeigt ist. Der Schaft 48 ist in der Bereit- 
schaftsstellung ganz aus seiner Aufnahme 38 telesko- 
partig ausgefahren. Die vorerwahnte griffseitige Schul- 
ter 47 ist von der lagerseitigen Gegenschulter 37 ent- 
fernt. 

so [0016] Wie bereits erwahnt wurde, ist diese in der 
zweiten Phase erfolgende Bewegung 46 zwischen der 
Bereitschaftsstellung 43.2 von Fig. 6b in die Arbeitsstet- 
lung 43.3 von Fig. 6c eine Drehbewegung. Dies ist mdg- 
lich, weil, wie Fig. 6a erkennen lasst, die zweite Verbin- 

55 dung 62 zwischen dem Anfangsstuck 32 und dem End- 
stuck 42 des anderen Lagerarms 22 eine Drehverbin- 
dung ist. Dazu dient ein Lagerbolzen und Lageraufnah- 
men zwischen dlesen Teilstucken 32, 42, welche eine 



3 

11/08/2003, EAST Version: 1.4.1 



5 



EP 1 291 477 A2 



6 



Drehachse 60 bestimmen. Deren Lage ist auch in Fig. 
1 durch eine Strichpunktlinie veranschaulicht. Diese 
Drehachse 60 verlauft im wesentlichen vertikal bei der 
in derTurwan d 1 5 montierten Vorrichtung, wahrend, wie 
bereits erwahnt wurde, die Schwenkachse 50 im we- 
sentlichen horizontal verlauft und in einer Parallelebene 
zurTurwand 15 liegt. Die unterschiedlichen Bewegun- 
gen beim Schwenken 35 und beim Drehen 46 sind nicht 
nur aus Fig. 6b, sondern auch aus den Fig. 4b und 4c 
zu ersehen. Sie vollziehen sich in zwei unterschiedli- 
chen Ebenen, namlich das Schwenken 45 In einer Ver- 
tikalebene, dagegen das Drehen 46 in einer etwas ge- 
neigten Horizontalebene. In der Arbeitsstellung 43.3 
des Turgriffs 43 von Fig. 4a liegt die Vertikatachse 60 
im wesentlichen vertikal. Die beiden Teilstucke 22, 32 
des Arms sind aber zueinander abgewinkelt. Beim 
Ubergang in die Bereitschaftsstellung 43.2 von Fig. 4b 
kommt die Drehachse 60 bereits in eine urn einen mlt 
26 gekennzeichneten Winkel befindliche Neigungslage, 
welcher einer Winkelbetrag von etwa 5° haben kann. 
Diese Neigungslage der Drehachse 60 bleibt erhalten, 
wenn derTurgriff 43 in seine aus Fig. 4c ersichtliche Ar- 
beitsstellung 43 .3 gelangt. Dies liegt daran, dass die La- 
gergruppe 30 durch Endanschlage 29, 39 in ihrer aus 
Fig. 7b und 7c ersichtlichen Schwenkendlage 30.2 ge- 
halten wird, die dort durch entsprechende Hilfslinien 
markiert ist. Der Endanschlag 39 im Bereich der Auf- 
nahme 38 der Lagergruppe 30, kommt mit einem Ge- 
genanschlag 29 vom Trager 13 in Beriihrung, welche 
vorausgehend, in der Ruhestellung 43.1 von Fig. 7a 
noch zueinander beabstandetwaren. Diese bestimmen 
den vorerwahnten Drehwinkel von ca. 5°. Im Ruhefall 
der Vorrichtung, wenn der Exzenter 35 nicht gegen die 
Betatigungseinheit 20 wirkt, befindet sich die Lager- 
gruppe 30 in ihrer aus Fig. 6a bzw. 7a ersichtlichen 
Schwenkanfangslage, die mit der Hilfslinie 30.1 mar- 
kiert ist. 

[0017] In der Verbindung 61 ist eine in Fig. 7a bis 7c 
ersichtliche Arretierung 52 vorgesehen, welche diese 
wahrend dervorbeschriebenen Schwenkbewegung 45 
zwar blockiert, aber in der Bereitschaftsstellung 43.2 fur 
die weitere Drehbewegung 46 unwirksam setzt. Die Ar- 
retierung 52 stellt sich dabei in den verschiedenen Stel- 
Iungen43.1 bis 43.3 des Turgriffs 43 selbsttatig ein. Da- 
zu dient ein an sich frei bewegliches Sperrglied, welches 
im vorliegenden Fall aus einer Rolle 53 besteht. Diese 
Rolle 53 sitzt in einem Ausbruch 27 einer die Aufnahme 
38 begrenzenden Seitenwand 34. Die Wand 34, ihr 
Durchbruch 27 und die Rolle 53 sind so dlmensloniert, 
dass in der aus Fig. 7a ersichtlichen Schwenkanfangs- 
lage 30.1 die Rolle 53 bereichsweise in einen Ausbruch 
49 des Schafts 48 eingreift Der Schaft 48 besitzt ein 
abgesetztes Schaftprofil, wie sich durch die Schraffur in 
Fig. 7a ergibt und auch aus Fig. 2 zu ersehen ist. Die 
zugehorige Aufnahme 38 ist C-formig profiliert, wie 
ebenfalls Fig. 2 zeigt. Aus Fig. 2 ergibt sich, dass die C- 
Offnung 58 dieses C-Profils 28 von einem Steg stellen- 
weise verschlossen ist, der ein Rundprofil aufweist, wie 



auch aus Fig. 7a zu ersehen ist. Der Steg 55 greift an 
der ihm zugekehrten Langskante 63 an. Wie Fig. 7a 
zeigt, liegt die Rolle 53 auf ihrer dem Ausbruch 49 ge- 
genuberliegenden Seite an einer Gegensperrflache 54 

5 des Festteils 10, namlich dem Trager 13. Dadurch ist 
die Verbindung 61 in Fig. 7a blockiert; die Rolle 53 ver- 
bindet den Schaft 48 mit der Lagergruppe 30. In der 
Schwenkanfangslage 30.1 sind also die Griffgruppe 40 
mit der Lagergruppe 30 wlrksam arretiert und konnen 

10 nur gemeinsam im Sinne des Pfeils 45 der Fig. 6b be- 
wegt werden. 

[0018] Wenn aber die Schwenkendlage 30.2 der La- 
gergruppe 30 erreicht ist, dann ergeben sich die aus Fig. 
7b ersichtlichen Verhaltnisse. Jetzt ist der Ausbruch 49 

is jm griffseitigen Schaft 48 in Ausrichtung mit einer Aus- 
sparung 59 im Trager 13 des Festteils 10 gekommen. 
Der Ausbruch 59 des Schafts hat Neigungsflachen 56, 
die dafur sorgen, dass bei der vorbeschriebenen, jetzt 
einsetzenden Drehbewegung 46 die Rolle 53 sich von 

20 selbst Im Sinne des Pfeils 57 von Fig. 7b in die ortsfeste 
Aussparung 59 hinuberbewegt, wie das aus Fig. 7c zu 
ersehen ist. Jetzt ist die Arretierung 52 unwirksam ge- 
worden, der Schaft 48 kann jetzt eine durch den Dop- 
pelpfeil 65 von Fig. 7b und 7c ersichtliche Schiebebe- 

25 wegung gegeniiber der Aufnahme 38 der in der 
Schwenkendlage 30.2 verbleibenden Lagergruppe 30 
ausfuhren. In der Arbeitsstellung von Fig. 6c und 7c hat 
sich der Schaft 48 mit seinem Ausbruch 49 von der Rolle 
53 weit entfernt. Der Schaft 48 liegt mit einer Sperrf lache 

30 64 an der Rolle 53 an und halt diese in der Aussparung 
59 zuruck. Bel der Schiebebewegung 65 kann die Rolle 
53 an diesen Sperrflachen 64 entlanggleiten, weshalb 
wegen der geringen Reibungsverluste die Drehbewe- 
gung 46 des Turgriffs 43 zwischen der Bereitschaftsstel- 

35 lung 43.2 und der Arbeitsstellung 43.3 besonders leicht- 
gangig ist. Dazu tragt auch das Rundprofil des Stegs 55 
bei. 

[0019] Zur Betatigung des bereits oben erwahnten, 
zum Schloss gehfcrenden Eingangsglieds 51 dient ein 

40 mit dem Schaft 48 mitbeweglicher Mitnehmer, der im 
vorliegenden Fall aus einem am Schaftende sitzenden, 
abragenden Finger 66 besteht. In der Schwenkanfangs- 
lage 30.1 der kombinierten Betatigungseinheit 20 aus 
30 und 40 befindet sich der Finger 66 in Abstand vom 

45 Eingangsglied 51 , wie Fig. 7a erkennen lasst. Durch die 
erwahnte motorische Verstellung bis zur Schwenkend- 
lage 30.2 von Fig. 7b erfolgt noch keine Betatigung des 
Schloss-Eingangsglieds 51. In Fig. 7b hat sich der Fin- 
ger 66 nahe an das Eingangsglied 51 heranbewegt. Erst 

so danach, bei der Drehbewegung 46 bis zur Arbeitsend- 
stellung 43.3 der Griffgruppe 40 bewegt der Finger 66 
das Eingangsglied 51, wie Fig. 7c zeigt. Dadurch wird 
das zugehorige Schloss geoffnet und die Tur kann ge- 
offnet werden. 

55 [0020] Lasst der Berechtigte den erfassten TO rg riff 43 
in der Arbeitsstellung 43.3 von Fig. 7c bzw. 6c Jos, so 
wird aufgrund der bereits erwahnten Ruckstellkraft 25 
die Griffgruppe 40 gegen die Lagergruppe 30 zuruckbe- 
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wegt, welche sich noch immer In ihrer Schwenkendlage 
30.2 von Fig. 7b befindet. Die weitere Ruckstellbewe- 
gung der Griffgruppe 40 bis zur Ruhestellung 43.1 des 
Turgriffs 43 erfolgtwiedermotorisch, uberden Exzenter 
35. Beide Baugruppen 30, 40 werden durch die Kraft- 
beiastung 24 zwischen der Lagergruppe und dem Fest- 
teil 10 gemeinsam durch Ruckdrehen des Exzenters 35 
aus der Schwenkendiage 30.2 von Fig. 7b wieder in die 
Schwenkanfangslage 30.1 von Fig. 7a zurOckbewegt. 

Bezugszeichenllste: 



[0021] 




10 


Festteil 


11 


Lageransatz fur 31 an 13 (Fig. 2, 5) 


12 


Lageransatz fur 32 an 13 (Fig. 2, 4a) 


13 


Trager von 10 


14 


Mulde von 10 


15 


Turwand 


16 


Wandioch in 15 (Fig. 6a) 


17 


Ansatz an 14 fur 18 (Fig. 6a) 


18 


SchlieGzylinder (Fig. 6a) 


19 


Notschlussel fur 18 (Fig. 1) 


20 


Betatigungseinheit aus 30, 40 


21 


erster Lagerarm von 20 


22 


zweiter Lagerarm von 20 


23 


Traverse zwischen 31, 32 (Fig. 6a) 


24 


Kraftpfell der Federbelastung von 20 gegen- 




uber 10 (Fig. 3) 


25 


Kraftpfeii der Ruckstellkraft zwischen 40 und 30 




(Fig. 6b) 


26 


Winkel von 50 zwischen 43.1 und 43.2 (Fig. 4b) 


27 


Durchbruch in 34 fur 53 (Fig. 7a) 


28 


C-Profil von 38 (Fig. 2) 


29 


Gegenendanschlag an 13 fur 39 (Fig. 7a) 


30 


erste Baugruppe von 20, Lagergruppe 


30.1 


Schwenkanfangslage von 30 (Fig. 7a) 


30.2 


Schwenkendlage von 30, Anschlagposltion von 




40 an 10 (Fig. 7b, 7c) 


31 


Anfangsstuck an 30 von 21 


32 


Anfangsstuck an 30 von 22 


33 


Endanschlag fur 43 


34 


Seitenwand von 38 fur 27 


35 


Exzenter 


36 


Abstand zwischen 35, 32 bei 43.1 (Fig. 6a) 


37 


Gegenschutter von 30 (Fig. 7a) 


38 


Aufnahme bei 30 fur 48 


39 


Endanschlag fur 29 (Fig. 7b) 


40 


zweite Baugruppe von 20, Griffgruppe 


41 


erstes Endstuck von 21 


42 


zweites Endstuck von 22 


43 


Turgriff 


43.1 


Ruhestellung von 43 


43.2 


Bereitschaftsstellung von 43 


43.3 


Arbeitsstellung von 43 


44 


Abstand fur Handgriff zwischen 43 und 14 (Fig. 



6b) 



45 Pfeil der Schwenkbewegung von 20 (Fig. 6b) 

46 Pfeil der Drehbewegung von 40 gegenuber 30 
(Fig. 6b) 

47 Schuiter an 1 0 fur 37 (Fig. 7a) 
5 48 Schaft von 61 an 40 (Fig. 7a) 

49 Ausbruch in 48 fur 53 (Fig. 7a) 

50 Schwenkachse zwischen 1 0, 20 (Fig. 1 , 2) 

51 Eingangsglied fur Tiirschloss (Fig. 7a bis 7b) 

52 Arretierung zwischen 48, 38 (Fig. 7a bis 7c) 
10 53 Sperrglied, Roile von 52 

54 Gegensperrflache fur 53 an 1 0 (Fig. 7a) 

55 Stegbei58(Fig.2, 7a) 

56 Neigungsflache bei 49 fur 53 (Fig. 7b) 

57 Bewegungspfeil von 53 (Fig. 7b) 
15 58 C-Offnung von 28 (Fig. 2) 

59 Aussparung in 1 0 fur 53 (Fig. 7b) 

60 Drehachse zwischen 32, 42 bei 62 (Fig. 6a) 

61 erste Verbindung zwischen 30, 40, Schiebever- 
blndung (Fig. 6b) 

20 62 zweite Verbindung zwischen 30, 40, Drehver- 
bindung (Fig. 6b) 

63 auGere Langskante von 48 (Fig. 7a) 

64 Sperrflache fur 53, innere Langskante von 48 
(Fig. 7c) 

25 65 Doppelpfeil der Schiebebewegung von 48 ge- 
gen 38, Relativbewegung zwischen 30, 40 (Fig. 
7b, 7c) 

66 Mitnehmer fur 51 , Finger (Fig. 6a bis 7c) 

67 Neigungsflache an 59 fur 53 (Fig. 7c) 



Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur Betatigung einer Tur, einer Klappe 
od. dgl., insbesondere an Fahrzeugturen, 
mit an der Turwand (15) ortsfest anbringbaren Fest- 
teilen (10) 

und mit einer demgegenuber beweglichen Betati- 
gungseinheit (20), 

bestehend aus elnem TOrgrlff (43) und mit an den 
beiden Griffenden sitzenden Lagerarmen (21, 22), 
wobei die beiden Lagerarme (21, 22) an den Fest- 
teilen (10) schwenkgelagert sind und eine 
Schwenkachse (50) fur die Betatigungseinheit (20) 
bestimmen, 

mit einem Turschloss und mit im Fahrzeug befind- 

lichen Identifikationsmitteln, 

welche auf eine auBerhalb des Fahrzeugs verfug- 

bare Zugangsberechtigung ansprechen, 

wobei im Ansprechfall einerseits das Turschloss 

zwischen einer gesicherten und einer entsicherten 

Position verstellbar ist 

und andererseits die Betatigungseinheit (20) zwi- 
schen einer ersten Ruhestellung (43.1) und einer 
zweiten Bereitschaftsstellung (43.2) motorisch (35) 
bewegbar (45) ist, 

wobei in der ersten Ruhestellung (43.1) der Turgriff 
(43) nahe an der Turwand (15) ist und nurunzurei- 



25 



30 



35 



40 



45 



50 
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chend manuell erfasst werden kann, 
wahrend in derzweiten Bereltschaftsstellung (43.2) 
derTiirgriff (43) abragt und manuell gut erfasst wer- 
den kann, 

und zum Offnen des Turschlosses der Turgriff (43) 5 
aus der zweiten Bereitschaftsstellung (43.2) manu- 
ell in eine dritte Arbeitsstellung (43.3) weiterbeweg- 
bar 1st, 

dadurch gekennzelchnet , 

dass die Betatigungseinheit (20) aus zwei relativ 10 
zuelnander beweglichen (46) Baugruppen (30, 40) 
bestehen, 

namlich einerersten Lagergruppe (30) r welche die 
Schwenkachse (50) umfasst, und einer zweiten 
Griffgruppe (40), welche den Turgriff (43) aufweist, *s 
dass zur Relativbewegung (65) der beiden Bau- 
gruppen (30, 40) zwei Verbindungsmittel (61 , 62) 
zwischen den beiden Baugruppen (30, 40) ange- 
ordnet sind, 

dass die Griffgruppe (40) bei manueller Weiterbe- 20 
wegung aus der zweiten Bereitschaftsstellung 
(43.2) in die dritte Arbeitsstellung (43.3) eine ge- 
genuber der vorausgehenden Schwenkbewegung 
(45) zwischen der ersten Ruhestellung (43.1) und 
der zweiten Bereitschaftsstellung (43.2) abwei- 25 
chende Relativbewegung (65) zur Lagergruppe 
(30) ausfuhrt. 

und dass die Griffgruppe (40) einen Mitnehmer (66) 
aufweist, welcher bei manueller Weiterbewegung 
des Turgriffs (43) auf das Eingangsglied (51 ) eines 30 
zum Turschloss gehorenden Gestanges trifft. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Lagergruppe (30) der Betati- 
gungseinheit (20) auBer der Schwenkachse (50) 35 
auch zwei Anfangsstucke (31, 32) der beiden La- 
gerarme (21, 22) umfasst 

dass die Griffgruppe (40) auBer dem Turgriff (43) 
auch die restllchen EndstQcke (41 , 42) der beiden 
Lagerarme (21 , 22) aufweist *o 
und dass die zwei Verbindungsmittel (61, 62) zwi- 
schen dem Anfangsstuck (31 bzw. 32) und dem 
Endstuck (41 bzw. 42) der beiden Lagerarme (21, 
22) angeordnet sind. 

45 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch ge- 
kennzelchnet, dass in wenigstens einem der bei- 
den Verbindungsmittel (61) eine zwischen zwei Po- 
sitionen umsteuerbare Arretierung (52) angeordnet 

ist, 50 
welche in ihrer einen, wirksamen Position die Rela- 
tivbewegung (65) der beiden Baugruppen (30, 40) 
blockiert, aber in ihrer anderen, unwirksamen Posi- 
tion, freigibt. 

55 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch ge- 
kennzelchnet, dass zur Umsteuerung der Arretie- 
rung (52) zwischen den beiden Baugruppen (30, 



40) der Betatigungseinheit (20) und/oder den Fest- 
bauteilen (10) Steuer- und Gegensteuerflachen 
(49, 59, 54, 64) angeordnet sind, 
welche in der Ruhestellung (43.1 ) des Turgriffs (43) 
die Arretierung (52) wirksam setzen und beide Bau- 
gruppen (30, 40) gemeinsam beweglich (45) bezug- 
lich der Schwenkachse (50) machen, 
welche aber in der Bereitschaftsstellung (43.2) die 
Arretierung (52) unwirksam machen und die Griff- 
gruppe (40) in Anschlagposition (30.2) halten. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch ge- 
kennzelchnet, dass die eine Verbindung aus einer 
Schiebeverbindung (61) zwischen dem Anfangs- 
stuck (31) und dem Endstuck (41) des einen La- 
gerarms (21) besteht 

und dass die andere Verbindung eine Drehverbin- 
dung (62) zwischen dem Anfangs- und Endstuck 
(32, 42) des anderen Lagerarms (22) ist, 
wobei diese Drehachse (60) in einem Winkel zur 
Schwenkachse (50) der Lagergruppe (30) an den 
Festteilen (10) veriauft. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zelchnet, dass die Schwenkachse (50) im wesent- 
lichen horizontal und im wesentlichen parallel zur 
Turebene (15) angeordnet ist, wahrend die Dreh- 
achse (60) im wesentlichen vertikal verl&uft. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 6, da- 
durch gekennzelchnet, dass die Lagergruppe 
(30) der Betatigungseinheit (20) bezuglich der Fest- 
teile (10) kraftbelastet (24) ist, mit Endanschlagen 
zusammenwirkt und bestrebt ist, den Turgriff (43) 
in dessen Ruhestellung (43.1) zuruckzubewegen. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 7, da- 
durch gekennzelchnet, dass zwischen der Griff- 
gruppe (40) und der Lagergruppe (30) der Betati- 
gungseinheit (20) eine ROckstellkraft (25) wlrkt, die 
bestrebt ist, die den Turgriff (43) umfassende Griff- 
gruppe (40) in eine Ausgangslage zuruckzudrehen, 
wo die Griffgruppe (40) mit einer Schulter (47) an 
einer Gegenschulter (37) dBr Lagergruppe (30) 
ruht, 

und dass in Arbeitsstellung (43.3) des Turgriffs (43) 
die zugehorige Griffgruppe (40) sich in einer Drehla- 
ge gegenuber der Lagergruppe (30) befindet. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, da- 
durch gekennzelchnet, dass die Schiebeverbin- 
dung (61 ) aus einem Schaft (48) an der Griffgruppe 
(40) und einer Aufnahme (38) an der Lagergruppe 
(30) besteht 

und dass in unwirksamer Position der Arretierung 
(52) der Schaft (48) aus der Aufnahme (38) teles ko- 
partig ein- und ausschiebbar (65) ist. 
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10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zelchnet, dass die Arretierung (52) ein Sperrglied 
(53) aufweist, welches seitlich, neben der Aufnah- 
me (38) frei beweglich (57) ist, 

dass die zur Umsteuerung der Arretierung (52) die- 
nenden Steuerflachen (49, 64) am Schaft (48) und 
die Gegensteuerflachen (59, 54) an den Festteilen 
(10) sitzen 

und dass die Steuer- und Gegensteuerflachen (49, 
64 bzw. 59, 54) auf zueinander gegenuberliegen- 
den Seiten des Sperrgileds (53) angeordnet sind. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Sperrglied aus einer Rolle (53) 
besteht, die in einem Durchbruch (27) einer Seiten- 
wand (34) der Aufnahme (38) angeordnet ist, 
dass die Steuerflachen aus einem Ausbruch (49) 
im Schaft (48) mit angrenzenden, in Schubrichtung 
(65) verlaufenden Sperrflachen (64) am Schaft (48) 
bestehen, 

w£hrend die Gegensteuerflachen aus einer Aus- 
sparung (59) in den Festteilen (10) mit ebenfalls in 
Schubrichtung (65) des Schafts (48) weisenden 
Gegensperrflachen (54) gebildet sind, 
und dass der Ausbruch (49) und die Aussparung 
(59) jeweils gegen die gegenuberliegenden Sperr- 
bzw. Gegensperrflachen (64, 54) gerichtete Nei- 
gungsflachen (56, 67) aufweisen. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 9 bis 1 1 , da- 
durch gekennzelchnet, dass in der zweiten Be- 
reitschaftsstellung (43.2) des Turgriffs (43) der Aus- 
bruch (49) im Schaft (48) mit der Aussparung (59) 
in den Festteilen (10) ausgerichtet ist 

und dass die im Durchbruch (27) der Seitenwand 
(34) befindliche Rolle (53) in diesem Fall zwischen 
der Aussparung (59) einerends und dem Ausbruch 
(49) anderends frei beweglich (57) ist. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 11 Oder 12, dadurch 
gekennzelchnet, dass bei der manuellen Weiter- 
bewegung (46) des Turgriffs (43) in die dritte Ar- 
beitsstellung (43.3) die Rolle (53) entlang der Sperr- 
flache (64) vom Schaft (48) abroilt. 

1 4. Vorrichtung nach einem der Anspruche 9 bis 1 3, da- 
durch gekennzelchnet, dass die Aufnahme (38) 
in der Lagergruppe ein OProfil (28) aufweist, 
dessen C-Offnung (58) an wenigstens einer Stelle 
durch einen Steg (55) geschlossen ist. 

15. Vorrichtung nach Anspruch 14, dadurch gekenn- 
zelchnet, dass der Steg (55) ein Rundprofil hat, 
welches bei der Schiebebewegung (65) des 
Schafts (48) an einer Langskante (63) des Schaftes 
(48) entlanggleitet. 

16. Vorrichtung nach Anspruch 14 oder 15, dadurch 



gekennzelchnet, dass der mit dem Eingangsglied 
(51) des Turschloss-Gestanges zusammenwirken- 
de Mitnehmer aus einem Finger (66) besteht, der 
vom Schaft (48) abragt 
5 und dass der Finger (66) aus der C-6ffnung (58) 
der Aufnahme herausragt und bei der Schiebebe- 
wegung (65) in der C-Offnung (58) entlangfahrt. 
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FIG. 7 b 
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